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CURSO 2014-15

PROGRAMA DE LA ASIGNATURA
"Ampliacion de Robética Industrial”
Grado en Ingenieria Electronica Industrial
Departamento de Arquitectura y Tecnolog. de Computadores

Escuela Politécnica Superior

DATOS BASICOS DE LA ASIGNATURA
Titulacién: Grado en Ingenieria Electrénica Industrial

Afio del plan de estudio: 2010

Centro: Escuela Politécnica Superior
Asignatura: Ampliacion de Robdtica Industrial
Codigo: 2010032

Tipo: Optativa

Curso: 40

Periodo de imparticion:  Cuatrimestral

Ciclo: 0

Area: Arquitectura y Tecnologia de Computadores (Area responsable)

Horas : 150

Créditos totales : 6.0

Departamento: Arquitectura y Tecnolog. de Computadores (Departamento responsable)
Direccioén fisica: AVDA. REINA MERCEDES, S/N 41012 SEVILLA

Direccién electrénica:

OBJETIVOS Y COMPETENCIAS

Objetivos docentes especificos
El propésito global de la asignatura Ampliacién de Robética Industrial es introducir unos conceptos amplios y generales relacionados con la

estructura, organizacion, funcion, programacion y funcionamiento de los sistemas robotizados, asi como su aplicacion al mundo industrial.
Como objetivo secundario se pretende que el alumno domine la creacion y evaluacién de modelos de sistemas bajo MATLAB/SIMULINK.

Competencias:
Competencias transversales/genéricas
GO01 Capacidad para la resolucion de problemas.

G04 Capacidad de aplicar los conocimientos en la practica.
GO05 Capacidad para trabajar en equipo.

Curso de entrada en vigor: 2013/2014 lde2
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Competencias especificas

E27 Conocimientos de principios y aplicaciones de los sistemas robotizados.
E81 Programar, controlar, manejar y comprender un robot industrial.
E82 Analizar, disefiar, planificar y tomar decisiones sobre un sistema de fabricacion flexible

CONTENIDOS DE LA ASIGNATURA

1. Introduccién a la Robética.

2. Modelado de robots

3. Control de robots

4. Células robotizadas y robot méviles

ACTIVIDADES FORMATIVAS
Relacion de actividades formativas del cuatrimestre

Clases teoricas
Horas presenciales: 28.0
Horas no presenciales: 50.0
Metodologia de ensefianza-aprendizaje:

Clase magistral y resolucién de problemas

Practicas de Laboratorio
Horas presenciales: 26.0
Horas no presenciales: 40.0
Metodologia de ensefianza-aprendizaje:

Resolucién de problemas

Exé&menes
Horas presenciales: 4.0
Horas no presenciales: 0.0

Tipo de examen: Escritos y/o en laboratorio

Exposiciones y seminarios
Horas presenciales: 2.0

Horas no presenciales: 0.0

SISTEMAS Y CRITERIOS DE EVALUACION Y CALIFICACION

Examen final
Se realizard un examen escrito y/o practico en las convocatorias oficiales. Este sistema sera el usado en las convocatorias de septiembre y

diciembre.

Evaluacién continua
Se realizaran una o varias pruebas a lo largo del cuatrimestre (escritas, practicas o en la plataforma de ensefianza virtual).

Curso de entrada en vigor: 2013/2014 2de?2
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