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Departamento de Ingeniería Eléctrica 
Escuela Universitaria Politécnica de Sevilla

Programa de la asignatura 

CONTROL DE ACCIONAMIENTOS II 

Caracter: Optativa 

PROGRAMA 

1.- Características mecánicas de los accionamientos. 
Características de par motor y par resistente. Características en régimen permanente. 
Características en régimen transitorio. Tipos de accionamientos. Aplicaciones. 

2.- Control electrónico de máquinas de corriente continua. 
Modelo de la máquina de corriente continua. Procedimientos de control de velocidad y 
de posición. Configuraciones de la etapa de potencia. Esquemas de regulación. 
Introducción al diseño. Esquemas de regulación mediante troceador. 

3.- Modelos de la máquina de corriente alterna (I). 
Modelo de régimen permanente del motor de inducción y del motor asíncrono. Modelos 
dinámicos. Circuitos equivalentes referidos a ejes giratorios. 

4.- Modelos de las máquinas de corriente alterna (II).  
Modelo dinámico de la máquina de reluctancia variable. Modelo dinámico de la 
máquina de CA de imanes permanentes. 

5.- Control de motores asíncronos (I). 
Control escalar y control vectorial. Control por variación de la tensión estatórica. Por 
variación de la resistencia rotórica. Por variación simultánea de la tensión y la 
frecuencia. 

6.- Control de motores asíncronos (II). 
Control con convertidor de tensión y de corriente. Esquemas de regulación. Principios 
del control vectorial. Método directo. Método indirecto. Estimadores de par y de flujo. 

7.- Control de motores síncronos 
Control escalar. Método tensión frecuencia. Motor sincrónico autopilotado. Principio 
del control vectorial. 

8.- Motores paso a paso. 
Clasificación. Aplicaciones. Modos de excitación. Cargabilidad. Resonancia. 

9.- Motores de reluctancia conmutados. 
Clasificación. Aplicaciones. Modos de excitación. Rizado de par. 

curso 2003-2004
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Evaluación:  
 
La asignatura consta de un examen final y un trabajo de curso, que podrá ser realizado 
en grupos de dos personas como máximo. La evaluación de dicho trabajo se realizará de 
forma individual. 
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